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ELECTRONIQUE INTEGREE NOUVELLE GAMME

utile maxi.

omnal | Max. usable P52 P62 P81 RAD10
uat 24 \’;DC power 25 Nm max. 50 Nm max. 120 Nm max. 10 Nm max.
° y 4
TNI21: REGULATION DE VITESSE ET DE COUPLE 801495 N2 | 801496 TNi21 501410 TNi21
» 4 entrées, 3 sorties dont 2 entrées TNi21 mw 150w % %‘ -
analogiques 10 bits pour un réglage fin e o
de lavitesse stducouple 801495 SMi21 801496 SMi21
> 4 quadrants | smi21 | 92w | 184W . . -
» Utilisation seule, en combinaison avec AR v ¢ € &5
d’autres moteurs ou commandé par un prvwpw— | coUTaN!, surtension >
automate programmable (PLC) coupLE ! CONTROLEUR @ oTaSE ETAGE DE MOTEUR )
o N _ PPYPPYTTTER | CONTROLEUR DE COUPLE Réquiaon > PUISSANCE —»> SMi21 92w 184 W % % R
» Immédiatement utilisable en production VIT[EESE —» Régulation Pl ¥ trapézoidale Mo % CANOPEN
(sans phase de configuration) 3 A " - i
» Alimentation entre 10 et 36 Volts compatible | CALCULATEUR T 4 801896 TNi21 801897 TNi21
) ! DEVITESSE 4 i ‘€
avec des batteries 12V et 24 V < TNi21 100 W 211 W _ - :
CALCULATEUR i€ =3
DECOUPLE .
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 801896 SMi21 801897 SMi21
SMi21 | 105W | 314W - . =,
o p 5 g
~ izl | 105w | 314w - . . .
]
SMi21: CONTROLE DE POSITION, DE VITESSE ET DE COUPLE
802897 TNi21 802810 TNi21
» 6 entrées et 4 sorties dont 2 entrées 10 bits » Reprogrammation et réutilisation a volonté des moteurs en TNi21 133 W 251 W ~ ~ e, :
» Logiciel de configuration intuitif : son mode applicatif permet cha?geans le programme d'application ou en modifiant la . *
une mise en route simplifiée contiguration 502397 S
» Trés flexible grace aux différents programmes proposeés. ’ MLSe ?Ijogr du firmware simplifiée par la fonction .
Lensemble des paramétres est réglable et permet d’optimiser « bootioader » SMi21 170 W 419W - - e .
le fonctionnement des applications » Utilisation seule, en combinaison avec d’autres moteurs ou =
» Alimentation entre 9 et 56 Volt compatible avec des batteries commandé par un automate programmable (PLC).
12V, 24 V et 48 V, faible consommation au repos (1 W) » Egalement disponible avec le bus de communication SMi21 170 W 419 W ~ _ . .
» Contrdle de la position du rotor par codeur 4 096 points et CANopen. CANOPEN
utilisation d’'une commande vectorielle sinusoidale Cﬂ"op(a@
*
Sur demande
Les puissances nominales peuvent varier en fonction de la tension d’alimentation.
Les puissances maximales sont fournies pour la tension nominale maximale admissible du moteur.
o Exemple : le moteur 80 280 SMi21 développe une puissance mécanique en pointe de 419 W sous 48 V—.
COMMANDE B
SENS ROTATION H
|
= ad PROTECTION ¢ l
3 Température, courant, PILOTAGE ) .
3 b TR ROTOR » ETAGE DE OPTIONS - ACCESSOIRES
commanoe ¥ DE VITESSE CONTROLEUR il MOTEUR : SMi21
VITESSE : Field . . . s N
: Oriented Vo » Moteurs disponibles avec ou sans frein de maintien a » Moteurs disponibles avec ou sans frein de maintien a
[TLUYSCER . GENERATEUR CONTROLEUR e —  Mosfe ‘ :
- gulation Pl Control manque de courant manque de couran
POSITION :  DETRAJECTOIRE DE POSITION ) ) . )
‘ » Disponible avec une connexion par cables blindés » Nécessite un cable USB/micro-USB standard du

3 A T T ? h , Disponible avec un connecteur M16 12 broches commerce et le logiciel de configuration téléchargeable
P gratuitement sur le site web www.crouzet.fr

m r 14 1 . . ,
CALCULATEUR CALCULATEUR  CALCULATEUR i (moteurs 80140 et 80180) Diaponibles sar commands sous I forme d'un
f f f CODEUR i « kit de découverte »
4 096 POINTS
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REDUCTEURS POUR LA GAMME DCmind BRUSHLESS

432120 Nm

> Réducteurs planétaires et a vis sans fin
> Axes sur roulements a billes

> Longue durée de vie

> IP65

Références
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Encombrements (mm)

Réducteur planétaire @ 52 (810495)
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Réducteur planétaire @ 62 (810496)
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Réducteur planétaire @ 81 (810497)

L1

@14-0018

@ 4xM5290° sur 0 40 profondeur 10
M4 x 10
Clavette paralléle 4 x 4 x 16 DIN 6885 A

L1 1 étage:55,3+0,5
L1 2 étages: 69,5+ 0,5
L1 3 étages:83,7+0,5

@ 4 x M5 290° sur 0 52 profondeur 10
Owmsx125
© Clavette parallele 5 x 5 x 18 DIN 6885 A

L1 1 étage:52,1+0,7
L1 2 étages:67,9+0,7
L1 3 étages: 83,8 +0,7

@4x M6 x 12 sur @ 65 profondeur
Owvex 16
© Clavette paralléle 6 x 6 x 28 DIN 6885 A

Type 810495 810496 810497 810410
80140 TNi21 801495 TNi21 801496 TNi21 801410 TNi21
80180 TNi21 801896 TNi21 801897 TNi21 801810 TNi21
80280 TNi21 802897 TNi21 802810 TNi21
80140 SMi21 801495 SMi21 801496 SMi21 801410 SMi21
80180 SMi21 801896 SMi21 801897 SMi21 801810 SMi21
80280 SMi21 802897 SMi21 802810 SMi21
I
| |

Couple maximum admissible (Nm) 4 12 25 8 25 50 20 60 120 10
Rendement 0,8 0,75 0,7 0,9 0,8 0,7 0,9 0,8 0,7 0,6 = 0,3
Charges axiales dynamiques (daN) 6 10 15 7 10 15 8 12 20 10
Charges radiales dynamiques (daN) 20 32 45 24 36 52 40 60 100 15
Température d’utilisation -20 = +70°C -20 = +70°C -20 = +70°C -20 = +70°C
Masse (kg) 0,7 0,8 1,1 0,8 1,2 1,6 1,8 2,5 3,2 0,7
Rapports de réduction 6,75 25 93 5,16 19 100 5 19 100 5-10-20-30-50

46 169 6,75 27 139 27 139

308 46 236 236
308

Autres rapports possibles 15-100

Réducteur planétaire @ 52 : Engrenages métalliques sur tous les étages. IP65 hormis I'axe de sortie.

Réducteur planétaire @ 62 : Sur le premier étage, les engrenages mobiles sont en matériaux composite qui améliorent le rendement et la durée de vie. Sur les
autres étages, les engrenages métalliques tournent sur des douilles a aiguilles. IP65 hormis I'axe de sortie.

Réducteur planétaire @ 81 : Tous les engrenages mobiles sont métalliques et tournent sur des douilles a aiguilles assurant une excellente robustesse et une
longue durée de vie. IP65 hormis I'axe de sortie.

Réducteur a vis sans fin : Ce réducteur associe une vis sans fin en acier trempé a une roue hélicoidale en bronze dur, garantissant ainsi une longue durée
de vie. La roue baigne dans la graisse afin de garantir un excellent coefficient de glissement et une bonne dissipation de la chaleur. Des joints toriques et des
joints a lévre sont utilisés en association avec un ressort de compression pour assurer I’étanchéité au niveau de I’axe de sortie du réducteur et de I’entrée de
I’axe moteur. Réducteur IP65.

Le boitier est réalisé en aluminium afin de maximiser les échanges thermiques avec son support sur la machine.

Néanmoins, du fait de la puissance élevée pouvant étre transmise par ce réducteur et du faible rendement inhérent aux larges rapports de réduction des
réducteurs a vis sans fin, il convient de s’assurer que la température du boitier du réducteur ne dépasse pas 75°C lors de son fonctionnement.

L’axe de sortie peut étre placé a droite ou a gauche, ou en double axe (sortie d’axe des deux cotés).

Produits a la demande, nous consulter

€]

Axes spéciaux
Autres rapports de réduction
Autres trous de fixation

VoV vV v

Flasque de montage spécifique

Produit sur commande

J ]i\c,
+0
0,02
15
10

219 - o,
050 *

33 L1 1étage:70,5+0,6
L1 2 étages:92,2 + 0,6
L1 3 étages:113,8 £ 0,6

9:08 _ 40

A

Réducteur a vis sans fin RAD10 (810410)

Version axe sortie gauche

71 @) Clavette paralléle 4 x 4 x 20 DIN 6885 A
@ 4xM4suro 36 profondeur 8

25 0 8 x M5, profondeur 8

4 x @ 3,8 sur @ 40 profondeur 10

|

\

‘ Les faces gauche et droite du réducteur sont
| identiques.
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MOTEURS DIRECTS GAMME DCmind BRUSHLESS TNi21 ET SMi21 MOTOREDUCTEURS GAMME DCmind BRUSHLESS TNi21
SORTIE CABLE OU AVEC CONNECTEUR M16 SORTIE CABLE

Encombrements (mm) Encombrements (mm)

80140 - 80180 - 80280 - TNi21 version sortie cble, avec ou sans frein 801495 - TNi21 + P52, avec ou sans frein L1 1 étage : 55,3 0,5
L1 2 étages: 69,5 +0,5

P 8x AWG24 70:5 L 80140 : 92 max. 65 max L1 3 étages : 83,7 +0,5
I X . ;——1@9
i ¥ (@) L 80180 112 max. — 0 L2 80140 : 92 max.
i 13) L 80280 : 112 max. 172 70 ~—73
o 2xAWG16 58| % = L3 80140 : 123 max.
% i = NI T
pe AN ay @ @) s one 5 N g
N N b | — - o 4 x M5 & 90° sur @ 40, profondeur 6 3 3 o
- [ T 4
5 ST Céble de commande 8 x AWG24 /500 mm —§|> @ Clavette paraliéle 4 x 4 x 16 DIN 6885 A
Y (@) Cable d’alimentation 2 x AWG16 / 500 mm - S M4 x 10
-~
57,201 31 T 2.4:01 — ™ 31 ti L1 k.2 © 4 x M5 290° sur @ 40 profondeur 10
L 24,906 © cable de commande 8 x AWG24 / 500 mm

0 Cable d’alimentation 2 x AWG16 / 500 mm

80140 - 80180 - TNi21 version connecteur M16 - 12 contacts, avec ou sans frein
L1 1 étage: 52,1 +0,7

B 15 65 max
- . L1 2 étages: 67,9 0,7
L 80140 : 123 max. : PEJ’ 9 £0,
! " A .
i L 80180 : 143 max. B - - . L1 3étages: 83,8 +0,7
57,2 =01 06 v
‘ L 24,9 . R e | | . L2 80140 : 92 max.
1 1 e s L2 80180 : 112 max.
i © 5 =
- ; 2 @ 4 x M5 2 90° sur @ 40, profondeur 6 S ;f: N g L3 80140 : 123 max.
: ) = 3 4° L3 80180 : 143 max.
. 3 = 5
: ; I Tk
i 8 s @ Clavette paraliéle 5 x 5 x 18 DIN 6885 A
3 L2 | 9:08 0M5X12
247 L3 L1

0 4 x M5 & 90° sur @ 52 profondeur 10
@) Céable de commande 8 x AWG24 / 500 mm
6) Cable d’alimentation 2 x AWG16 / 500 mm

801897 - 802897 - TNi21 + P81, avec ou sans frein
80140 - 80180 - 80280 - SMi21 avec ou sans frein
L1 1 étage: 70,5 0,6
L1 2 étages: 92,2 +0,6
L1 3étages: 113,8 +0,6

L 80140 : 123 max. : 15
L 80180 : 143 max. as
L 80280 : 143 max.

7
— L2 80180-80280 : 112 max.
) E O Prise micro USB type B 5 L3 80180-80280 : 143 max.
5 § Osx M5 a 90° sur @ 40, profondeur 6 S :
M\ \©) /i e S @ @) Cable de commande 10 x AWG24 / 500 mm 31“ T
’ 3 O cable dalimentation 2 x AWG16./ 500 mm L2 Lol © Clavette paraliéle 6 x 6 x 28 DIN 6885 A
57,201 | L 04| L3 Loz M6 x 16
L 24,9
= (@) © 4 x M6 2 90° sur @ 65 profondeur 12
Cable de commande 8 x AWG24 / 500 mm
Cable d’alimentation 2 x AWG16 / 500 mm
80140 - 80180 - 80280 - SMi21 avec CANopen 80141 - 801810 - 802810 - TNi21 + RAD10, avec ou sans frein
L1: 80140: 123 max
L2: 80140: 135 max
L1: 80180 / 80280: 143 max ; %/o
H L2 80140 : 92 max.
'ﬁ L2: 80140/ 80280: 154 max i 6 L2 80180-80280 : 112 max.
= P | 2 70 & L
& f ‘ ‘ 3 80140 : 123 max.
88 © 4 x M5 sur @ 40 profondeur 4,5 A - L3 80180-80280 : 143 max.
s @ Connecteur CAN - M12 o ~ : il 5 75
| m— i . . - 112 3 i
@ 3 @ Prise micro-USB type B . poam—l> S :‘3/ 1 @ Clavette paraliéle 4 x 4 x 20 DIN 6885 A
© Connecteur d'entrée / sortie - M16 - Hummel AE—— o o 4 x M4 sur @ 36 profondeur 8
i i (12)| (15) 24 x01 7.003.985.101 *g l ¢ “ 3 Lo 0 8 x M5 profondeur 8
45° J ELIEs ek P @ Connecteur d'alimentation en tension - M16 oS o5 o0 s O4xo 3,8 sur @ 40 profondeur 10
(2. 136 max o ~Hummel - 7.003.983.101 e il T ‘ , O cable de commande 8 x AWG24 / 500 mm
@ Terre: trou fileté M6 - profondeur de 10 mm g Q ;- 542025 : @ cable d'alimentation 2 x AWG16 / 500 mm
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MOTOREDUCTEURS GAMME DCmind BRUSHLESS TNi21

AVEC CONNECTEUR M16

Encombrements (mm)

801495 - TNi21 + P52 connecteur M16 avec ou sans frein

©
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801496 - 801896 - TNi21 + P62 connecteur M16 avec ou sans frein

M16

12.9)

%3]
'

@15

o

13.3
31 L2

62

L3

L1

801897 - TNi21 + P81 connecteur M16 avec ou sans frein
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L1 1 étage : 55,3 +0,5
L1 2 étages: 69,5 +0,5
L1 3 étages: 83,7 +0,5

@ Clavette paralléle 4 x 4 x 16 DIN 6885 A
Owmax10
@ 4 x M5 2 90° sur @ 40 profondeur 10

L1 1 étage:52,1+0,7
L1 2 étages: 67,9 0,7
L1 3 étages: 83,8 +0,7

L2 80140 : 123 max.
L2 80180 : 143 max.

L3 80140 : 154 max.
L3 80180 : 174 max.

@ Clavette paralléle 5 x 5 x 18 DIN 6885 A
M5 x 12
© 4 xM5290° sur @ 52 profondeur 10

L1 1 étage:70,5+0,6
L1 2 étages: 92,2 +0,6
L1 3 étages: 113,8 +0,6

L2 80180 : 143 max.
L3 80180 : 174 max.

@) Clavette parallele 6 x 6 x 28 DIN 6885 A
M6 x 16
@4 M6 x 12 sur @ 65 profondeur

L2 80140 : 123 max.
L2 80180-80280 : 143 max.

L3 80140 : 154 max.
L3 80180-80280 : 174 max.

@) Clavette parallele 4 x 4 x 20 DIN 6885 A
4 x M4 sur @ 36 profondeur 8
Osxms profondeur 8
4 x @ 3,8 mm sur @ 40 profondeur 10
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Encombrements (mm)

801495 - SMi21 + P52 avec ou sans frein
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801496 - 801896 - SMi21 + P62 avec ou sans frein

801897 - 802897 - SMi21 + P81 avec ou sans frein
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801410 - 801810 - 802810 - SMi21 + RAD10 avec ou sans frein
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MOTOREDUCTEURS GAMME DCmind BRUSHLESS SMi21
SORTIE CABLE

L1 1 étage: 55,3 £0,5
L1 2 étages: 69,5 +0,5
L1 3étages: 83,7 +0,5

@ Clavette paraliéle 4 x 4 x 16 DIN 6885 A
M4 x 10
@ 4 xM5290° sur @ 40 profondeur 10
0 Céable de commande 12 x AWG26 / 500 mm
0 Cable d’alimentation 2 x AWG16 / 500 mm

L1 1 étage: 52,1 £0,7
L1 2 étages: 67,9 +0,7
L1 3étages: 83,8 +0,7

L2 80140 : 123 max.
L2 80180 : 143 max.

L3 80140 : 154 max.
L3 80180 : 174 max.

@ Clavette parallele 5 x 5 x 18 DIN 6885 A

M5 x 12
@ 4xM5290° sur 0 52 profondeur 10

Cable de commande 12 x AWG26 / 500 mm
© cable d'alimentation 2 x AWG16 / 500 mm

L1 1 étage: 70,5 +0,6
L1 2 étages: 92,2 +0,6
L1 3étages: 113,8 +0,6

L2 80180 - 80280 : 143 max.
L3 80180 - 80280 : 174 max.

@ Clavette paraliéle 6 x 6 x 28 DIN 6885 A
M6 x 16
@ 4 x M6 290° sur 0 65 profondeur 12
O Céable de commande 12 x AWG26 / 500 mm
0 Cable d’alimentation 2 x AWG16 / 500 mm

L2 80140 : 123 max.
L2 80180 - 80280 : 143 max.

L3 80140 : 154 max.
L3 80180 - 80280 : 174 max.

@ Clavette paralléle 4 x 4 x 20 DIN 6885 A
4 x M4 sur @ 36 profondeur 8

0 8 x M5, profondeur 8
4 x @ 3,8 sur @ 40 profondeur 10

O cable de commande 12 x AWG26 / 500 mm
Cable d’alimentation 2 x AWG16 / 500 mm



