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•• 	Универсальные входы для подключения датчиков температуры, 
давления, влажности, расхода, уровня и т. п.

•• Обработка входных сигналов:
–– цифровая фильтрация и коррекция;
–– масштабирование унифицированного сигнала для отображения 
на индикаторе физической величины;

–– вычисление и индикация квадратного корня из измеряемой 
величины (например, для регулирования мгновенного расхода).

•• 	Двухпозиционное (ON/OFF) или ПИД-регулирование.
•• Дискретные и аналоговые выходы (реле, оптотранзисторы, 
оптосимисторы, выходы для управления твердотельными реле,  
4...20 мА, 0...10 В). 

•• Возможность управления трехфазной нагрузкой (в модификациях  
по типу выхода С3).

•• Быстрый доступ к изменению уставки с лицевой панели прибора.
•• 	Защита настроек от несанкционированных изменений.
•• Встроенный интерфейс RS-485 (протоколы Modbus, ОВЕН):

–– конфигурирование на ПК;
–– передача в сеть текущих значений измеренных величин и 
уставок, а также любых программируемых параметров;

–– архивирование измеряемых параметров при использовании 
совместно с модулем ОВЕН МСД200.

Для ПИД-регуляторов:
•• Автонастройка ПИД-регулятора по современному эффективному 
алгоритму с оптимизацией выхода на уставку.

•• Дистанционный пуск и остановка регулирования.
•• Режим ручного управления выходной мощностью (в ТРМ210).
•• Сигнализация об обрыве в цепи регулирования (LBA).

ОСОБЕННОСТИ ЛИНЕЙКИ ТРМ2ХХ

ОВЕН ТРМ2хх 
Линейка измерителей-регуляторов  
одно- и двухканальных с интерфейсом RS-485

РЕКОМЕНДУЮТСЯ К ИСПОЛЬЗОВАНИЮ
В холодильной технике, сушильных шкафах, печах, 
пастеризаторах и другом технологическом оборудовании.

0,5/0,250,5/0,25

Щ1

щитовой
96×96×70 мм
IP54* Щ2

щитовой
96×48×100 мм
IP54* Н2

настенный
150×105×35 мм
IP20Н

настенный
105×130×65 мм
IP44

RS-485

ТРМ200
Измеритель 
двухканальный 
с интерфейсом 
RS-485

RS-485

RS-485

RS-485

RS-485

ТЭН

ТЭН

датчик 1

датчик

датчик

пуск/остановка
регулирования

датчик 2

датчик 1

датчик 2

датчик 1

датчик 2

ТЭН1

ТЭН2

синализация:
•пороговая•LBA  

синализация:
•пороговая•LBA  

4...20 мА

4...20 мА

4...20 мА

RS-485

f(T1,T2)

клапан с аналоговым
управлением

ТРМ201
Измеритель-
регулятор 
одноканальный 
с интерфейсом 
RS-485 RS-485

RS-485

RS-485

RS-485

ТЭН

ТЭН

датчик 1

датчик

датчик

пуск/остановка
регулирования

датчик 2

датчик 1

датчик 2

датчик 1

датчик 2

ТЭН1

ТЭН2

синализация:
•пороговая•LBA  

синализация:
•пороговая•LBA  

4...20 мА

4...20 мА

4...20 мА

RS-485

f(T1,T2)

клапан с аналоговым
управлением

ТРМ202
Измеритель-
регулятор 
двухканальный 
с интерфейсом 
RS-485

RS-485

RS-485

RS-485

RS-485

ТЭН

ТЭН

датчик 1

датчик

датчик

пуск/остановка
регулирования

датчик 2

датчик 1

датчик 2

датчик 1

датчик 2

ТЭН1

ТЭН2

синализация:
•пороговая•LBA  

синализация:
•пороговая•LBA  

4...20 мА

4...20 мА

4...20 мА

RS-485

f(T1,T2)

клапан с аналоговым
управлением

ТРМ210
ПИД-регулятор 
одноканальный 
с интерфейсом 
RS-485

RS-485

RS-485

RS-485

RS-485

ТЭН

ТЭН

датчик 1

датчик

датчик

пуск/остановка
регулирования

датчик 2

датчик 1

датчик 2

датчик 1

датчик 2

ТЭН1

ТЭН2

синализация:
•пороговая•LBA  

синализация:
•пороговая•LBA  

4...20 мА

4...20 мА

4...20 мА

RS-485

f(T1,T2)

клапан с аналоговым
управлениемТРМ212

ПИД-регулятор 
для управления 
задвижками и 
трехходовыми 
клапанами  
с интерфейсом 
RS-485

RS-485

RS-485

RS-485

RS-485

ТЭН

ТЭН

датчик 1

датчик

датчик

пуск/остановка
регулирования

датчик 2

датчик 1

датчик 2

датчик 1

датчик 2

ТЭН1

ТЭН2

синализация:
•пороговая•LBA  

синализация:
•пороговая•LBA  

4...20 мА

4...20 мА

4...20 мА

RS-485

f(T1,T2)

клапан с аналоговым
управлением

* со стороны передней панели

КОНТРОЛЬНО-ИЗМЕРИТЕЛЬНЫЕ ПРИБОРЫ
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Прибор имеет Декларацию о соответствии ТР Украины
Прибор внесен в Государственный реестр средств измерительной 
техники Украины 
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Параметр Значение
Время опроса одного входа не более 1 с

Входное сопротивление для унифицированного сигнала:

– тока 100 Ом ± 0,1 % (при подклю-
чении внешнего резистора)

– напряжения не менее 100 кОм

Предел основной приведенной погрешности: 
– для термопреобразователей сопротивления
– для других датчиков

±0,25 % 
±0,5 %

Код 
in.t1(2)

Тип датчика Диапазон 
измерений

Дискретность  
показаний*

r385 ТСП Pt50 (α=0,00385 °С-1) –200…+750 °С 0,1 °С

r.385 ТСП Pt100 (α=0,00385 °С-1) –200…+750 °С

r391 ТСП 50П (α=0,00391 °С-1) –200…+750 °С

r.391 ТСП 100П (α=0,00391 °С-1) –200…+750 °С

r-21 ТСП гр. 21 (R0=46 Oм (α=0,00391 °С
-1)) –200…+750 °С

r426 ТСМ Cu50 (α=0,00426 °С-1) –50…+200 °С

r.426 ТСМ Cu100 (α=0,00426 °С-1) –50…+200 °С

r-23 ТСМ гр. 23 (R0=53 Ом (α=0,00426 °С
-1)) –50…+200 °С

r428 ТСМ 50М (α=0,00428 °С-1) –190…+200 °С

r.428 ТСМ 100М (α=0,00428 °С-1) –190…+200 °С

E_A1 термопара ТВР (А-1) 0…+2500 °С

E_A2 термопара ТВР (А-2) 0…+1800 °C

E_A3 термопара ТВР (А-3) 0…+1800 °C

E_ _b термопара ТПР (В) +200…+1800 °C

E_ _J термопара ТЖК (J) –200…+1200 °С

E_ _K термопара ТХА (K) –200…+1300 °С

E_ _L термопара ТХК (L) –200…+800 °С

E_ _n термопара ТНН (N) –200…+1300 °С

E_ _r термопара ТПП (R) 0…+1750 °C

E_ _S термопара ТПП (S) 0…+1750 °C

E_ _t термопара ТМК (Т) –200…+400 °C

i 0_5 ток 0…5 мА 0…100 % 0,1 %

i 0.20 ток 0…20 мA

i 4.20 ток 4…20 мА

U-50 напряжение –50…+50 мВ

U0_1 напряжение 0…1 В

* При измерении температуры выше 1000 °С и в точке –200 °С дискретность 
показаний 1 °С

ХАРАКТЕРИСТИКИ УНИВЕРСАЛЬНЫХ ВХОДОВ ХАРАКТЕРИСТИКИ ПОДКЛЮЧАЕМЫХ ДАТЧИКОВ

ХАРАКТЕРИСТИКИ ВЫХОДНЫХ УСТРОЙСТВ
Обозн. Тип выходного устройства Электрические характеристики

Р электромагнитное реле ON/OFF регулирование – 8 А 
при 220 В 50 Гц, cos φ ≥ 0,4 
ПИД-регулирование – 1 А 
при 220 В 50...60 Гц, cos φ ≥ 0,4 или  
30 В пост. тока

К транзисторная оптопара  
n-p-n-типа

400 мА при 60 В пост. тока

С симисторная оптопара 50 мА при 240 В (0,5 А в импульсном  
режиме, 50 Гц, tимп<5 мс)

С3 три симисторные оптопары для 
управления трехфазной нагрузкой

50 мА на каждую оптопару при 240 В  
(0,5 А в импульсном режиме, 50 Гц, 
tимп<5 мс)

Т выход для управления 
твердотельным реле

выходное напряжение 4... 6 В  
макс. выходной ток 50 мА

И цифроаналоговый преобразователь 
«параметр-ток 4...20 мА»

нагрузка 0…1000 Ом,  
напряжение питания 10...30 В пост. тока

У цифроаналоговый преобразователь 
«параметр-напряжение 0...10 В»

нагрузка не менее 2 кОм,  
напряжение питания 15...32 В

ОБЩИЕ ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ
Прибор ТРМ200 ТРМ201 ТРМ202 ТРМ210 ТРМ212
Питание
Напряжение питания 90…245 В переменного тока частотой 47...63 Гц

Потребляемая мощность не более 6 ВА

Универсальные входы
Количество универсальных входов 2 1 2 1 2

Дополнительный вход
Наличие дополнительного входа 2 — — — есть есть

Функции дополнительного входа 2 — — — дискретный (пуск/остановка 
регулирования)

универсальный измерительный вход 2
дискретный (пуск/остановка регулирования)
датчик положения (резистивный или токовый)

Сопротивление внешнего ключа:
– в состоянии «замкнуто»
– в состоянии «разомкнуто»

— — —
0...1 кОм
более 100 кОм

0...1 кОм
более 100 кОм

Выходы
Количество выходных устройств — 1 2 2 (или одно типа С3) 2

Типы выходных устройств — Р, К, С, С3, Т, 
И, У

Р, К, С, Т, И, У выход 1 – Р, К, С, С3, Т, И, У (ПИД-
регулятор)
выход 2 – Р, К, С, Т (сигнализация)
                 И, У (регистрация)

2 выхода  Р, К, С, Т  
(управление задвижкой «больше», «меньше»)
выход 1 – И, У  
(управление задвижкой с аналоговым входом),  
выход 2 – Р, К, С, Т (сигнализация)

Интерфейс связи
Тип интерфейса RS-485

Протоколы ОВЕН, Modbus (RTU, ASCII)

Скорость передачи данных 2.4; 4.8; 9.6; 14.4; 19.6; 28.8; 38.4; 57.6; 115.2 кбит/с

Тип кабеля экранированная витая пара

Конструктивное исполнение
Тип, габаритные размеры и степень 
защиты корпуса

•• щитовой Щ1, 96×96×70 мм, IP54 (со стороны передней панели)                   •	настенный Н, 105×130×65 мм, IP44
•• щитовой Щ2, 96×48×100 мм, IP54 (со стороны передней панели)                 •	настенный Н2, 150×105×35 мм, IP20

Условия эксплуатации
Температура окружающего воздуха +1...+50 °С

Атмосферное давление 84...106,7 кПа

Отн. влажность воздуха при +35 оС 30...80 %

ИЗМЕРИТЕЛИ-РЕГУЛЯТОРЫ ОБЩЕПРОМЫШЛЕННЫЕ. Измерители-регуляторы одно- и двухканальные с интерфейсом RS-485
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Прибор Основные функциональные возможности Типовая функциональная схема Варианты применения
Измеритель 
двухканальный 
с интерфейсом 
RS-485

ТРМ200 •• Двухканальный измеритель температуры, давления, влажности, 
расхода, уровня и других физических величин
•• Индикация измеренных величин или их разности  
на двух цифровых светодиодных индикаторах

ВХОД 1датчик
1

ТРМ200

RS-485

T1

питание

~230В

датчик
2

T2

ВЫЧИСЛИТЕЛЬ

∆T=T1–T2
ВХОД 2

Измеритель-
регулятор 
одноканальный 
с интерфейсом 
RS-485

ТРМ201 •• Двухпозиционный (ON/OFF) регулятор для нагревателей, 
вентиляторов, охладителей, отсечных клапанов и т. д.
•• Устройство аварийной или предупредительной сигнализации с 
индикацией – управление лампами, сиренами, отсечными клапанами 
и т.п.
•• Режим «нормирующего преобразователя с индикацией» для приборов 
с выходом 4...20 мА, 0...10 В (И, У)
•• П-регулятор с аналоговым выходом – управление преобразователями 
частоты, клапанами с аналоговым управлением, регуляторами мощности
•• Возможность управления трехфазной нагрузкой (выход С3)
•• Быстрый доступ к изменению уставки с лицевой панели прибора

ВХОД 1датчик
1

ТРМ201

RS-485

T1

питание

~230В

ON/OFF ТЭНВЫХОД 1

Измеритель-
регулятор 
двухканальный 
с интерфейсом 
RS-485

ТРМ202 •• Двухпозиционный (ON/OFF) регулятор для нагревателей, 
вентиляторов, охладителей, отсечных клапанов и т. д.:

–– по двум каналам 
–– одноканальный с дополнительной сигнализацией

•• Трехпозиционный режим работы: один датчик – две уставки
•• Режим «нормирующего преобразователя с индикацией» для приборов 
с выходом 4...20 мА, 0...10 В (И, У):

–– по двум каналам 
–– одноканальный с дополнительной сигнализацией

ВХОД 1датчик
1

ТРМ202

RS-485

T1

питание

~230В

датчик
2

T2

ON/OFF

 ON/OFF

ВЫЧИСЛИТЕЛЬ

∆T=T1–T2

ТЭН

ТЭНВЫХОД 2

ВЫХОД 1

ВХОД 2

ПИД-регулятор 
одноканальный 
с интерфейсом 
RS-485

ТРМ210 •• ПИД-регулятор для точного поддержания параметра
•• Автонастройка 
•• Управление:

–– нагревателями (выходы Р, К, С, Т)
–– преобразователями частоты, клапанами с аналоговым управлением 
4...20 мА, 0...10 В (выходы И, У)

•• Сигнализация:
–– о выходе регулируемой величины за заданные пределы;
–– об обрыве в цепи регулирования (LBA)

•• Возможность управления трехфазной нагрузкой (выход С3)
•• Режим ручного управления выходной мощностью ПИД-регулятора
•• Дистанционный пуск и остановка ПИД-регулятора с помощью 
внешнего ключа и по сети RS-485

ВХОД 1датчик

ВХОД 2

«пуск/остановка 
регулирования»

ТРМ210

ВЫХОД 1

RS-485

T

ПИД

 ON/OFF
 + LBA    

питание

~230В

ТЭН

сигнализацияВЫХОД 2

ПИД-регулятор 
для управления 
задвижками и 
трехходовыми 
клапанами 
с интерфейсом 
RS-485

ТРМ212

РУЧ
УСТ LBA

АН

СТОП

•• Специализированный ПИД-регулятор для клапанов и задвижек:
–– с электромеханическим приводом («больше-меньше») типа МЭО
–– с аналоговым управлением 4…20 мА или 0…10 В

•• Автонастройка
•• Вычисление разности, суммы, отношения, корня и других величин
•• Режим погодозависимого регулятора (график коррекции уставки 
по измерениям входа 2)
•• Измерение и регулирование мгновенного расхода по перепаду 
давления на стандартных сужающих устройствах (диафрагма, сопло и 
трубка Вентури) без применения диф. манометра
•• Работа с датчиком положения задвижки или без него
•• Возможность управления в ручном и дистанционном режимах
•• Сигнализация об обрыве в цепи регулирования (LBA)

сигнализация

ВХОД 1датчик
1

ВХОД 2датчик
2

«пуск/остановка 
регулирования»

датчик
положенияТРМ212

ВЫХОД 1

ВЫХОД 2

RS-485

T1

T2

ПИД

 ON/OFF
 + LBA    

 для
задвижки

питание

~230В

ВЫЧИСЛИТЕЛЬ

задвижка

«больше»

«меньше»f (T1,T2)

график
уставки Т1 (Т2)

 

ОСНОВНЫЕ ФУНКЦИИ ПРИБОРОВ ЛИНЕЙКИ ТРМ2ХХ

КОНТРОЛЬНО-ИЗМЕРИТЕЛЬНЫЕ ПРИБОРЫ
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Прибор Основные функциональные возможности Типовая функциональная схема Варианты применения
Измеритель 
двухканальный 
с интерфейсом 
RS-485

ТРМ200 •• Двухканальный измеритель температуры, давления, влажности, 
расхода, уровня и других физических величин
•• Индикация измеренных величин или их разности  
на двух цифровых светодиодных индикаторах

ВХОД 1датчик
1

ТРМ200

RS-485

T1

питание

~230В

датчик
2

T2

ВЫЧИСЛИТЕЛЬ

∆T=T1–T2
ВХОД 2

Измеритель-
регулятор 
одноканальный 
с интерфейсом 
RS-485

ТРМ201 •• Двухпозиционный (ON/OFF) регулятор для нагревателей, 
вентиляторов, охладителей, отсечных клапанов и т. д.
•• Устройство аварийной или предупредительной сигнализации с 
индикацией – управление лампами, сиренами, отсечными клапанами 
и т.п.
•• Режим «нормирующего преобразователя с индикацией» для приборов 
с выходом 4...20 мА, 0...10 В (И, У)
•• П-регулятор с аналоговым выходом – управление преобразователями 
частоты, клапанами с аналоговым управлением, регуляторами мощности
•• Возможность управления трехфазной нагрузкой (выход С3)
•• Быстрый доступ к изменению уставки с лицевой панели прибора

ВХОД 1датчик
1

ТРМ201

RS-485

T1

питание

~230В

ON/OFF ТЭНВЫХОД 1

Измеритель-
регулятор 
двухканальный 
с интерфейсом 
RS-485

ТРМ202 •• Двухпозиционный (ON/OFF) регулятор для нагревателей, 
вентиляторов, охладителей, отсечных клапанов и т. д.:

–– по двум каналам 
–– одноканальный с дополнительной сигнализацией

•• Трехпозиционный режим работы: один датчик – две уставки
•• Режим «нормирующего преобразователя с индикацией» для приборов 
с выходом 4...20 мА, 0...10 В (И, У):

–– по двум каналам 
–– одноканальный с дополнительной сигнализацией

ВХОД 1датчик
1

ТРМ202

RS-485

T1

питание

~230В

датчик
2

T2

ON/OFF

 ON/OFF

ВЫЧИСЛИТЕЛЬ

∆T=T1–T2

ТЭН

ТЭНВЫХОД 2

ВЫХОД 1

ВХОД 2

ПИД-регулятор 
одноканальный 
с интерфейсом 
RS-485

ТРМ210 •• ПИД-регулятор для точного поддержания параметра
•• Автонастройка 
•• Управление:

–– нагревателями (выходы Р, К, С, Т)
–– преобразователями частоты, клапанами с аналоговым управлением 
4...20 мА, 0...10 В (выходы И, У)

•• Сигнализация:
–– о выходе регулируемой величины за заданные пределы;
–– об обрыве в цепи регулирования (LBA)

•• Возможность управления трехфазной нагрузкой (выход С3)
•• Режим ручного управления выходной мощностью ПИД-регулятора
•• Дистанционный пуск и остановка ПИД-регулятора с помощью 
внешнего ключа и по сети RS-485

ВХОД 1датчик

ВХОД 2

«пуск/остановка 
регулирования»

ТРМ210

ВЫХОД 1

RS-485

T

ПИД

 ON/OFF
 + LBA    

питание

~230В

ТЭН

сигнализацияВЫХОД 2

ПИД-регулятор 
для управления 
задвижками и 
трехходовыми 
клапанами 
с интерфейсом 
RS-485

ТРМ212

РУЧ
УСТ LBA

АН

СТОП

•• Специализированный ПИД-регулятор для клапанов и задвижек:
–– с электромеханическим приводом («больше-меньше») типа МЭО
–– с аналоговым управлением 4…20 мА или 0…10 В

•• Автонастройка
•• Вычисление разности, суммы, отношения, корня и других величин
•• Режим погодозависимого регулятора (график коррекции уставки 
по измерениям входа 2)
•• Измерение и регулирование мгновенного расхода по перепаду 
давления на стандартных сужающих устройствах (диафрагма, сопло и 
трубка Вентури) без применения диф. манометра
•• Работа с датчиком положения задвижки или без него
•• Возможность управления в ручном и дистанционном режимах
•• Сигнализация об обрыве в цепи регулирования (LBA)

сигнализация

ВХОД 1датчик
1

ВХОД 2датчик
2

«пуск/остановка 
регулирования»

датчик
положенияТРМ212

ВЫХОД 1

ВЫХОД 2

RS-485

T1

T2

ПИД

 ON/OFF
 + LBA    

 для
задвижки

питание

~230В

ВЫЧИСЛИТЕЛЬ

задвижка

«больше»

«меньше»f (T1,T2)

график
уставки Т1 (Т2)

 

ТРМ210
БУСТ2(0...10В)

4...20мА

ТРМ210

(0...10В)
4...20мА

ПИД-регулирование мощности

ПИД-регулирование с помощью 
задвижки с аналоговым 
управлением

Варианты применения ОВЕН ТРМ212 с различными 
функциями вычислителя см. следующую страницу.

ТРМ201

(0...10 В)
4...20 мА

ТРМ201

(0...10В)
4...20мА

Регистрация измеряемой величины  
на аналоговом выходе типа И, У

Сбор данных и передача их в сеть RS-485  
с дополнительной индикацией «по месту»

Аналоговое П-регулирование измеряемой 
величины с помощью задвижки

ПИД-регулирование с помощью  
задвижки с аналоговым управлением

ТРМ202

ТРМ210

ТРМ202

ТРМ202

Регулирование и одновремен-
ная регистрация измеряемой 
величины на 2-м выходе типа И

ПИД-регулирование и одно- 
временная регистрация изме-
рений на 2-м выходе типа И

Регулирование разности двух измеряемых величин

Одноканальное трехпозици-
онное регулирование  
(с двумя разными уставками)

ТРМ212

(0...10В)
4...20мА

ТРМ200

RS-485
илиПЛК АРМ

ИЗМЕРИТЕЛИ-РЕГУЛЯТОРЫ ОБЩЕПРОМЫШЛЕННЫЕ. Измерители-регуляторы одно- и двухканальные с интерфейсом RS-485
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ВАРИАНТЫ ПРИМЕНЕНИЯ ТРМ212

Пример применения Функция вычислителя

Типовая функциональная схема:
регулирование температуры 
спомощью трехходового клапана 
с датчиком положения или без 
него

RS-485

ТРМ212

клапан
регулирующий

КЗР с приводом

«больше»

«меньше»

датчик
температуры

датчик

положения

вычислитель 
отключен

T1

T2

ВЫЧИСЛИТЕЛЬ

отключен

Погодозависимый регулятор: 
регулирование температуры 
теплоносителя в системе 
отопления в зависимости от 
температуры наружного воздуха

RS-485

ТРМ212

клапан
регулирующий

КЗР с приводом

датчик
температуры
Т1

датчик 
темпера-

туры 
Т2 

«больше»

«меньше»

график  
коррекции уставки

T1

T2

ВЫЧИСЛИТЕЛЬ

Т2

Уставка   Т1

график уставки

Регулирование разности давлений 
в трубопроводах с помощью 
трехходового клапана  
без датчика положения

RS-485

ТРМ212

клапан
регулирующий

КЗР с приводом

датчик
давления
P1

датчик
давления
P2P

4...20 мА

средневзвешенная
сумма

T1

T2

ВЫЧИСЛИТЕЛЬ

k1 = 1
k2 = –1
k1=1
k2=–1

Измерение и регулирование 
мгновенного расхода по перепаду 
давления на стандартных 
сужающих устройствах 
(диафрагма, сопло, трубка 
Вентури) без применения диф. 
манометра RS-485

ТРМ212

«больше»

«меньше»

датчик
давления

P1

датчик
давления
P2

квадратный корень  
из средневзвешенной

суммы

T1

T2

ВЫЧИСЛИТЕЛЬ

Регулирование соотношения  
газ/воздух с помощью задвижки 
с аналоговым входом.  
Второй выход можно 
использовать для аварийной 
сигнализации

RS-485

4...20 мА

ТРМ212

задвижка

датчик
давления
воздуха

барьеры
искрозащиты

датчик
давления
газа

ОВЕН ИСКРА

отношение

T1

T2

ВЫЧИСЛИТЕЛЬ

КОНТРОЛЬНО-ИЗМЕРИТЕЛЬНЫЕ ПРИБОРЫ
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РЕЖИМЫ РАБОТЫ ДВУХПОЗИЦИОННОГО (ON/OFF) РЕГУЛЯТОРА В ПРИБОРАХ ТРМ201, ТРМ202

РЕЖИМЫ РАБОТЫ ПИД-РЕГУЛЯТОРА В ПРИБОРАХ ТРМ210, ТРМ212

Прибор Режим 
регулирования 

Тип выхода Тип управления Диаграмма работы 
выходов

Примеры применения

ТР
М

21
0

ПИД- 
регулятор

дискретный   
(Р, К, С, С3, Т)

ШИМ

tсл

дискретный
выход

Р
К
С
Т

ПИД
регулятор

ШИМ

ТЭН

ЦАП 
4...20 мА (И) 
0...10 В (У)

аналоговое
регулирующий
клапан

регулиро-
вание
мощности

частотный
преобразо-
вательПЧВ

ЦАП

0...10В 

4...20мА И

У

ПИД
регулятор

БУСТ2

ТР
М

21
2

ПИД- 
регулятор
для задвижки

2 дискретных 
(Р, К, С, Т)

ШИМ

tсл
регулирующий
клапан

дискретный
выход 1ПИД

регулятор
для задвижки

ШИМ

дискретный
выход 2

ШИМ

ЦАП 
4...20 мА (И) 
0...10 В (У)

аналоговое
регулирующий
клапан

ЦАП

0...10В 

4...20мА И

У

ПИД
регулятор

Примечание. Туст – уставка, tсл – период следования импульсов ШИМ, D – длительность импульса.

Прибор Режим работы  
ON/OFF регулятора Тип выхода Тип логики регулирования Диаграмма работы выхода Примеры применения

ТР
М

20
1,

 Т
РМ

20
2

Двухпозиционный  
(ON/OFF) регулятор                

дискретный   
(Р, К, С, 
С3, Т)

прямой гистерезис  
(«нагреватель», срабатывание 
по  нижнему пределу)

ON/OFF
двух-

позиционный
регулятор

ТЭНдискретный
выход

Р
К
С
Т

отсечной
клапан

сигнализация

«холодильник»

обратный гистерезис 
(«холодильник», срабатывание 
по верхнему пределу)

П-образная логика  
(срабатывание при вxоде  
в границы)

U-образная логика 
(срабатывание при выходе  
за границы) 

Аналоговый 
П-регулятор

ЦАП 
4...20 мА (И) 
0...10 В (У)

обратное управление  
(«нагреватель») аналоговый

П-регулятор

ЦАП

0...10В 

4...20мА 

регулирующий
клапан

регулиро-
вание
мощности

БУСТ

И

У

частотный
преобразо-
вательПЧВ

прямое управление  
(«xолодильник»)

Регистратор ЦАП 
4...20 мА (И)  
0...10 В (У)

—
ЦАП

0...10В 

4...20мА И

У

регистратор
самописец

«нормиру-
ющий пре-
образова-
тель с ин-
дикацией»

ПЛК

Выключен — — —

Примечание. SP – уставка, ∆ – гистерезис, XP – полоса пропорциональности П-регулятора.

ИЗМЕРИТЕЛИ-РЕГУЛЯТОРЫ ОБЩЕПРОМЫШЛЕННЫЕ. Измерители-регуляторы одно- и двухканальные с интерфейсом RS-485
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ТИПЫ СИГНАЛИЗАЦИИ О ВЫХОДЕ РЕГУЛИРУЕМОЙ ВЕЛИЧИНЫ ЗА ЗАДАННЫЕ ПРЕДЕЛЫ В ПРИБОРАХ ТРМ210, ТРМ212

Парам. 
ALt

Тип сигнализации Диаграмма работы  
дискретного выхода 2

00 Сигнализация выключена —

01 Измеренная величина выходит  
за заданный диапазон

02 Измеренная величина превышает 
уставку SP регулятора на Х

03 Измеренная величина меньше  
уставки SP регулятора на Х

04 Измеренная величина находится  
в заданном диапазоне

05 Аналог. п. 1 с блокировкой 1-го срабатывания

06 Аналог. п. 2 с блокировкой 1-го срабатывания

07 Аналог. п. 3 с блокировкой 1-го срабатывания

Парам. 
ALt

Тип сигнализации Диаграмма работы  
дискретного выхода 2

08 Измеренная величина превышает Х  
по абсолютному значению

09 Измеренная величина меньше Х  
по абсолютному значению

10 Аналог. п. 8 с блокировкой 1-го срабатывания

11 Аналог. п. 9 с блокировкой 1-го срабатывания

  12* Регулируемая величина выходит  
за диапазон ±Х

  13* Регулируемая величина находится  
в диапазоне ±Х

  14* Аналог. п. 12 с блокировкой 1-го срабатывания

Примечания. 
X – порог срабатывания (параметр AL-d), ∆ – гистерезис (параметр AL-H).
* Типы сигнализации ALt=12, 13, 14 возможны только для ТРМ212.

КОНТРОЛЬНО-ИЗМЕРИТЕЛЬНЫЕ ПРИБОРЫ
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ОБЩАЯ СХЕМА ПОДКЛЮЧЕНИЯ ТРМ2ХХ

Схемы подключения входов и выходов - см. ниже.
Схемы расположения и назначение клемм приборов в корпусе Н2 – см. Руководство по эксплуатации.

Схема расположения и назначение клемм ТРМ200 Схема расположения и назначение клемм ТРМ201 Схема расположения и назначение клемм 
ТРМ202, ТРМ210, ТРМ212

СХЕМЫ ПОДКЛЮЧЕНИЯ ВЫХОДОВ ТРМ2ХХ

СХЕМЫ ПОДКЛЮЧЕНИЯ ВХОДОВ ТРМ2ХХ

Тип выхода Р
э/м реле

К
транзисторная 
оптопара

С
симисторная 
оптопара

Т
выход для 
управления 
твердотельным реле

С3
три симисторные оптопары 
для управления трехфазной 
нагрузкой

И
ЦАП 
4...20 мА

У
ЦАП 
0...10 В

Схемы подключения 
выхода 1

сеть

нагрузка

Наличие 
выхода 1 
данного 
типа 
у прибора

ТРМ200 – – – – – – –
ТРМ201 + + + + + + +
ТРМ202 + + + + – + +
ТРМ210 + + + + + + +
ТРМ212 + + + + + + +

Схемы подключения 
выхода 2

сеть

нагрузка

6 7 8 6 7 8 6 7 8 6 7 8
–

6 7 8 6 7 8

Наличие 
выхода 2 
данного 
типа 
у прибора

ТРМ200 – – – – – – –
ТРМ201 – – – – – – –
ТРМ202 + + + + – + +
ТРМ210 + + + + – + +
ТРМ212 + + + + – – –

ТРМ200

УНИВЕРСАЛЬНЫЕ ВХОДЫ

ТРМ201

ТРМ200

ВХОД 1 ВХОД 2

ТРМ201

ВЫХОД 1 ВХОД 1

ТРМ202/ ТРМ210/ ТРМ212

ВЫХОД 1 ВЫХОД 2 ВХОД 1 ВХОД 2

ТРМ202

УНИВЕРСАЛЬНЫЕ ВХОДЫ

ТРМ210

Ток, 
токовый
датчик
положения

Резистивный
датчик положения

Ключ

ТРМ212

ИЗМЕРИТЕЛИ-РЕГУЛЯТОРЫ ОБЩЕПРОМЫШЛЕННЫЕ. Измерители-регуляторы одно- и двухканальные с интерфейсом RS-485
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ПРОГРАММИРУЕМЫЕ ПАРАМЕТРЫ ТРМ200
Обозн. 
парам.

Название  
параметра

Допустимые 
значения Комментарии

Lvin. Настройки входов прибора
ПАРАМЕТРЫ ДЛЯ ВХОДА 1

in.t1 Тип датчика для 
входа 1 см. таблицу «Характеристики измерительных датчиков»

dP1 Положение десят. 
точки для входа 1 0, 1, 2, 3 Только для датч. с вых. сигналом 

тока или напряжения

dPt1
Точность вывода 
температуры 1-го 
канала измерения

0, 1
Число знаков после запятой при 
отображении температуры на 
индикаторе

in.L1
Нижняя граница 
диап. измерения 
сигнала на входе 1

–1999...9999 Только для датч. с вых. сигналом 
тока или напряжения, [ед. изм]

in.H1
Верхняя граница 
диап. измерения 
сигнала на входе 1

–1999...9999 Только для датч. с вых. сигналом 
тока или напряжения, [ед. изм]

Sqr1 Вычислитель квадр. 
корня для входа 1

on
oFF

Включен 
Отключен

iLU1 Входная величина 
для ЛУ1

Pv1
Pv2
dPv

Сигнал со входа 1, Т1 
Сигнал со входа 2, Т2
Разность сигналов ∆T=T1–T2

SH1 Сдвиг характеристи-
ки датчика 1 –500...500 Прибавляется к измеренному  

значению, [ед. изм]

KU1 Наклон характери-
стики датчика 1 0.500…2.000 Умножается на измеренное значение

Fb1 Полоса цифрового 
фильтра 1 0…9999 [ед.изм.]

inF1 Постоянная времени 
фильтра 1

1...999
oFF

[с] 
Экспоненц. фильтр отключен

ПАРАМЕТРЫ ДЛЯ ВХОДА 2 (аналогичны параметрам для входа 1) in.t2...inF2
Adv. Параметр индикации – время ожидания (см. ТРМ201)
Comm. Параметры обмена по RS-485 (см. ТРМ201)
Блокировка кнопок и защита параметров (аналогично ТРМ201)

Подробно об измерителях-регуляторах ОВЕН и возможностях их программирования –  
см. ГЛОССАРИЙ.

ПРОГРАММИРУЕМЫЕ ПАРАМЕТРЫ ТРМ201
Обозн.
парам.

Название  
параметра

Допустимые 
значения Комментарии

LvoP. Параметры регулирования
SP Уставка SL.L...SL.H [ед.изм.]
Lvin. Настройки входа прибора

in.t Тип датчика см. таблицу «Характеристики 
измерительных датчиков»

dP Положение десят. 
точки 0, 1, 2, 3 Только для датч. с вых. сигналом

тока или напряжения

dPt
Точность вывода 
температуры 1-го
канала измерения

0, 1
Число знаков после запятой
при отображении температуры 
на индикаторе

in.L Нижняя граница
диап. измерения –1999...9999 Только для датч. с вых. сигналом

тока или напряжения, [ед. изм]

in.H Верхняя граница
диап. измерения –1999...9999 Только для датч. с вых. сигналом

тока или напряжения, [ед. изм]

Sqr Вычислитель
квадратного корня

on
oFF

Включен
Отключен

SH Сдвиг характерис-
тики датчика –500...500 Прибавляется к измеренной 

величине, [ед. изм]

KU Наклон характерис- 
тики датчика 0.500…2.000 Умножается на измеренное

значение

Fb Полоса цифрового
фильтра 0…9999 [ед.изм.]

inF Постоянная
времени фильтра

1...999
oFF

[с]
Экспоненц. фильтр отключен

LvoU. Настройки регулирования и регистрации

SL.L Нижняя граница
задания уставки -1999...999 Ограничена диапазоном  

измерения датчика, [ед.изм.]

SL.H Верхняя граница
задания уставки -1999...999 Ограничена диапазоном  

измерения датчика, [ед.изм.]
Параметры для дискретного выхода: двухпозиционный регулятор

CmP
Тип логики 
двухпозиционного
регулятора

00
01
02
03
04

Регулятор отключен
Прямой гистерезис («нагреватель»)
Обратный гистерезис («холодильник»)
П-образная логика
U-образная логика

HYS Гистерезис ∆ 0...9999 [ед.изм.]
don Задержка вкл. ВУ 0…250 [с]
doF Задержка выкл. ВУ 0…250 [с]

ton Мин. время нахожде-
ния ВУ во вкл. сост. 0…250 [с]

toF Мин. время нахожде-
ния ВУ в выкл. сост. 0…250 [с]

oEr Состояние ключ. ВУ
в режиме «ошибка»

oFF
on

«откл.»
«вкл.»

Параметры для аналогового выхода (ЦАП 4...20 мА)

dAC Режим работы
ЦАП

o
Pv

П-регулятор
Измеритель-регистратор

Аналоговый П-регулятор (dAC=o)

CtL Способ управления
при регулировании

HEAt
CooL

«Нагреватель» 
«Холодильник»

XP Полоса пропор-
циональности 2…9999 [ед. изм.]

Регистратор (dAC=Pv)

An.L Нижняя граница
вых. диап. ЦАП –1999…9999 [ед. изм.]

An.H Верхняя граница
вых. диап. ЦАП –1999…9999 [ед. изм.]

oEr
Состояние 
аналогового ВУ1
в режиме «ошибка»

oFF
on

сигнал ЦАП — 4 мА (мин. знач.)
сигнал ЦАП — 20 мА (макс. знач.)

Adv. Параметр индикации

rESt
Время ожидания до
возвр. к индикации 
текущих измерений

5...99
oFF

[с]
Автомат. возврат отключен

Comm. Параметры обмена по RS-485

bPS Скорость обмена
в сети

2.4, 4.8, 9.6,
14.4, 19.2, 28.8, 
38.4, 57.6, 15.2

[кбит/с]
Должна соответствовать 
параметру сети

Addr Базовый адрес 
прибора 0... 2047 Запрещ. устан. одинак. номера 

неск. приборам в одной шине

A.Len Длина сетевого 
адреса 8 или 11 [бит]

rSdL Задержка ответов
по сети 1...45 [мс] 

PROT Протокол обмена 
данными

OWEN 
M.RTU 
M.ASC

OWEN 
Modbus RTU 
Modbus ASCII

Блокировка кнопок и защита параметров

oAPt Защита параметров
от просмотра

0

1
2

Разрешен доступ ко всем 
параметрам 
Разрешен доступ только к SP
Запрещен доступ ко всем параметрам

wtPt Защита параметров
от изменения 

0
1

2

Разрешено изменение всех параметров
Запрещено изменение всех параме-
тров, кроме уставки SP
Запрещено изменение всех параметров

EdPt
Защита отдельных
параметров от про-
смотра и изменения

oFF
on

Выключена
Включена 

КОНТРОЛЬНО-ИЗМЕРИТЕЛЬНЫЕ ПРИБОРЫ
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ПРОГРАММИРУЕМЫЕ ПАРАМЕТРЫ ТРМ202

Обозн. 
парам.

Название  
параметра

Допустимые 
значения Комментарии

LvoP. Параметры регулирования

SP1 Уставка канала 1 SL.L1...SL.H1 [ед.изм.]

SP2 Уставка канала 2 SL.L2...SL.H2 [ед.изм.]

Lvin. Настройки входов прибора

Параметры для входа 1

in.t1 Тип датчика
для входа 1

см. таблицу «Характеристики 
измерительных датчиков»

dPt1
Точность вывода 
температуры 1-го
канала измерения

0, 1
Число знаков после запятой
при отображении температуры 
на индикаторе

dP1
Положение десят. 
точки для аналого- 
вого входа 1

0, 1, 2, 3
Число знаков после запятой
при отображении измеряемой
величины аналогового входа 1

in.L1
Нижняя граница
диап. измерения
сигнала на входе 1

–1999...9999 Только для датч. с вых. сигналом
тока или напряжения, [ед. изм]

in.H1
Верхняя граница
диап. измерения
сигнала на входе 1

–1999...9999 Только для датч. с вых. сигналом
тока или напряжения, [ед. изм]

Sqr1 Вычислитель квадр.
корня для входа 1

on
oFF

Включен
Отключен

SH1 Сдвиг характерис-
тики датчика 1 –500...500 Прибавляется к измеренной 

величине, [ед. изм]

KU1 Наклон характерис- 
тики датчика 1 0.500…2.000 Умножается на измеренное

значение

Fb1 Полоса цифрового
фильтра 1 0…9999 [ед.изм.]

inF1 Постоянная
времени фильтра 1

1...999
oFF

[с]
экспоненц. фильтр отключен

iLU1 Входная величина
для ЛУ1

Pv1
Pv2
dPv

Сигнал со входа 1, Т1
Сигнал со входа 2, Т2
Разность сигналов ∆T=T1–T2

Параметры для входа 2 (аналогичны параметрам для входа 1)

in.t2...iLU2

LvoU. Настройки регулирования и регистрации

Параметры для ЛУ1

SL.L1 Ниж. граница зада-
ния уставки для ЛУ1 –1999...9999 [ед.изм.]

 

SL.H1 Верх. граница зада-
ния уставки для ЛУ1 –1999...9999 [ед.изм.]

Параметры для дискретного выхода 1: двухпозиционный регулятор

CmP1
Тип логики 
двухпозиционного
регулятора 1

00
01

02

03
04

Регулятор отключен
Обратное управление 
(«нагреватель»)
Прямое управление 
(«холодильник»)
П-образная логика
U-образная логика

HYS1 Гистерезис ∆ 
для регулятора 1 0...9999  [°С или % шкалы измерения]

don1 Задержка вкл. ВУ1 0…250 [с]

doF1 Задержка выкл. ВУ1 0…250 [с]

ton1
Мин. время удержа-
ния ВУ1 во вкл. 
сост.

0…250 [с]

toF1
Мин. время удержа-
ния ВУ1 в выкл. 
сост.

0…250 [с]

oEr1 Состояние ключ. ВУ
в режиме «ошибка»

oFF
on

«откл.»
«вкл.»

Обозн. 
парам.

Название  
параметра

Допустимые 
значения Комментарии

Параметры для аналогового выхода 1 (ЦАП 4...20 мА, 0...10 В)

dAC1 Режим работы
ЦАП 1

o
Pv

П-регулятор
Измеритель-регистратор

Аналоговый П-регулятор (dAC1=o)

CtL1 Способ управления
при регулировании

HEAt

CooL

Обратное управление 
(«нагреватель»)
Прямое управление 
(«холодильник»)

XP1 Полоса пропор-
циональности 2…9999 [ед. изм.]

Регистратор (dAC1=Pv)

An.L1
Нижняя граница
вых. диапазона 
регистрации ЦАП 1

–1999…9999 Ограничена диапазоном 
измерения, [ед. изм.]

An.H1
Верхняя граница
вых. диапазона 
регистрации ЦАП 1

–1999…9999 Ограничена диапазоном
измерения, [ед. изм.]

oEr1
Состояние
аналогового ВУ1
в режиме «ошибка»

oFF
on сигнал ЦАП — 4 мА (мин. знач.)

сигнал ЦАП — 20 мА (макс. знач.)

Параметры для ЛУ2 (аналогичны параметрам для ЛУ1)

SL.L2...oEr2

Adv. Параметры индикации

diSP
Режим индикации  
текущих измерений 
 

StAt

CYKL

botH

Постоянно индицируется  
входная величина ЛУ1
Отображ. вх. величин ЛУ1 и ЛУ2 
автом. сменяется каждые 6 с
Одновременное отображение
измерений обоих каналов

rESt
Время выхода 
из режима прог-
раммирования

5...99

oFF

Время, по истечении которого 
происх. возврат к индикации 
текущих измерений, [с]
Автомат. возврат отключен

Comm. Параметры обмена по RS-485

bPS Скорость обмена
в сети

2.4, 4.8, 9.6, 
14.4, 19.2,  
28.8, 38.4, 
57.6, 115.2

[кбит/с]
Должна соответствовать 
параметру сети

Addr Базовый адрес 
прибора 0... 2047 Запрещ. устан. одинак. номера 

неск. приборам в одной шине

A.Len Длина сетев. адреса 8 или 11 [бит]

rSdL Задержка ответа  от 
прибора по RS-485 1...45 мс

PROT Протокол обмена 
данными

OWEN 
M.RTU 
M.ASC

OWEN 
Modbus RTU 
Modbus ASCII

Блокировка кнопок и защита параметров

oAPt
Защита 
параметров
от просмотра

0
1
2

Разреш. доступ ко всем парам. 
Разреш. доступ к SP1, SP2
Запрещ. доступ ко всем парам.

wtPt
Защита 
параметров 
от изменения

0
1
 
2

3

Разреш. изменение всех парам.
Запрещ. изменение всех парам.,
кроме уставок SP1 и SP2
Запрещ. изменение всех парам.,
кроме уставки SP1
Запрещ. изменение всех парам.

EdPt
Защита отдельных
параметров от про-
смотра и изменения

oFF
on

Выключена
Включена 

ИЗМЕРИТЕЛИ-РЕГУЛЯТОРЫ ОБЩЕПРОМЫШЛЕННЫЕ. Измерители-регуляторы одно- и двухканальные с интерфейсом RS-485
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ПРОГРАММИРУЕМЫЕ ПАРАМЕТРЫ ТРМ210

Обозн. 
парам. Название параметра Допустимые 

значения Комментарии

LvoP. Параметры регулирования

SP Уставка регулятора SL-L...SL-H [ед.изм.]

r-S Запуск/остановка
регулирования

rUn
StoP

Регулятор работает
Регулятор остановлен

At Запуск/остановка
автонастройки

rUn
StoP

Автонастройка запущена
Автонастройка остановлена

o Вых. мощность 
ПИД-регулятора 0.0...100.0 Параметр не устанавливаемый, а 

индицируемый, [%]

init. Параметры основных настроек прибора

in-t Тип датчика см. табл. «Характеристики измерит. датчиков»

dPt Точность вывода 
температуры 0, 1 Число знаков после запятой при 

отображении на индикаторе t°

dP Положение десятичной 
точки 0, 1, 2, 3

То же, при отображении измер. 
знач. и параметров, выраж. в ед. 
изм. (для датч. с выходным сигна-
лом тока или напряжения)

in-L Нижн. граница диап. 
измерения сигнала –1999...9999 Только для датч. с вых. сигналом 

тока или напряжения, [ед. изм]

in-H Верх. граница диап. 
измерения сигнала –1999...9999 Только для датч. с вых. сигналом 

тока или напряжения, [ед. изм]

SL-L Нижняя граница 
задания уставки

диапазон 
измерения 
датчика

Параметр для технолога, огран. 
область возможного изменения 
уставки оператором, [ед.изм.]

SL-H Верхняя граница 
задания уставки

диапазон 
измерения 
датчика

Параметр для технолога, огран. 
область возможного изменения 
уставки оператором, [ед.изм.]

SH Сдвиг характеристики 
датчика –500...500 Прибавляется к измеренному значе-

нию, [ед. изм]

KU Наклон характеристики 
датчика 0.500…2.000 Умножается на измеренное 

значение

Fb Полоса цифрового 
фильтра 0…9999 [ед.изм.]

inF Постоянная времени 
цифрового фильтра 0...999 [с]

ALt

Тип сигнализации 
о выходе регулир. 
величины за заданные 
пределы

00...11
см. таблицу «Типы сигнализации о 
выходе регулируемой величины за 
заданные пределы»

AL-d Порог срабатывания 
сигнализации

диап. измер. 
датчика [ед. изм.]

AL-H Гистерезис ∆ для 
сигнализации

диап. измер. 
датчика [ед. изм.]

An-L Нижн. граница диап. 
регистрации ЦАП2

диапазон 
измерения [ед.изм.]

An-H Верх. граница диап. 
регистрации ЦАП2

диапазон 
измерения An-L≠ An-H, [ед.изм.]

Ev-1

Функции ключа на 
дополн. входе при 
дистанц. управлении 
регулятором

nonE
n-o
n-C

Дополн. вход не задействован
Запуск при размыкании ключа 
Запуск при замыкании ключа

orEU Тип управления при 
регулировании

or-d
or-r

«Прямое» управление («холодиль-
ник»)
«Обратное» управление («нагре-
ватель»)

CP Период следования 
управл. импульсов 01…250 [с]

Обозн. 
парам. Название параметра Допустимые 

значения Комментарии

Adv. Параметры ПИД-регулятора и LBA

vSP Скорость выхода на 
уставку

0…9999
0

[ед. изм./мин]
Параметр отключен

CntL Режим регулирования PiD
onoF

ПИД-регулятор
Двухпозиционный регулятор

Параметры для двухпозиционного регулятора (CntL=onoF)

HYSt Гистерезис двухпози-
цион. регулятора 0000…9999 [ед. изм.]

onSt
Состояние выхода в 
режиме «остановка 
регулирования»

on
oFF

Включен
Выключен

onEr Состояние выхода в 
режиме «ошибка»

on
oFF

Включен
Выключен

Параметры для ПИД-регулятора (CntL=PiD)

P Полоса пропорц. 
ПИД-регулятора 0,001…9999 [ед. изм.]

i Интегр. постоянная 
ПИД-регулятора 0000…3999 [с]

d Диффер. постоянная  
ПИД-регулятора 0000…3999 [с]

db Зона нечувствит.  
ПИД-регулятора 0…200 [ед. изм.]

oL-L Мин. вых. мощность 
(нижний предел) от 0  до oL-H [%]

oL-H Макс. вых. мощность 
(верхний предел) от oL-L до 100 [%]

orL Макс. скорость изме-
нения вых. мощн. 0…100 [%/с]

mvEr
Значение выходной 
мощности в состоянии 
«ошибка»

0…100  [%]

mdSt
Состояние выхода в 
режиме «остановка 
регулирования»

mvSt
o

Заданное параметром mvSt
Последнее значение выходной 
мощности

mvSt

Значение выходной 
мощности в состоянии 
«остановка регулиро-
вания»

0…100  [%]

LbA Время диагностики 
обрыва контура 0…9999 [с]. При LbA=0 функция опред. 

обрыва контура не работает

LbAb
Ширина зоны диагно-
стики
обрыва контура

0…9999 [ед. изм.]

Comm. Параметры обмена по RS-485 (см. ТРМ202)

LmAn. Параметры ручного управления регулятором

o-Ed Выходная мощность 
ПИД-регулятора

от oL-L до 
oL-H [%]

o. Текущее значение вых. 
мощности 0…100 Параметр не устанавливаемый,  

а индицируемый, [%]

SECr. Параметры секретности

Edpt
Защита отдельных па-
раметров от просмотра 
и изменения

oFF
on

Выключена
Включена 

КОНТРОЛЬНО-ИЗМЕРИТЕЛЬНЫЕ ПРИБОРЫ
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ПРОГРАММИРУЕМЫЕ ПАРАМЕТРЫ ТРМ212  

Обозн. Название Допустимые 
значения Комментарии

Группа LVOP (LVOP). Рабочие параметры прибора

PV1 Измеренная величина 
на Входе 1 1)

Диапазон из-
мер. датчика 1

[ед. изм.] 
Параметры не устанавливае-
мые, а индицируемые

PV2 Измеренная величина 
на Входе 2 2)

Диапазон из-
мер. датчика 2

LUPV Значение на выходе 
Вычислителя 1)

Ограничения 
на ЦИ
–1999…9999

SP Уставка регулятора 1)
Определяется 
параметрами 
SL-L и SL-H

На ЦИ обозначение параме-
тра не отображается

SET.P Текущее значение уставки 
работающего регулятора3) SL−L и SL−H

Значение уставки с учетом 
коррекции по графику 
или заданной скорости ее 
изменения (VSP). Параметр 
доступен только по RS-485. 

r-S Запуск\остановка 
регулирования

rUn
StOP

Регулятор работает
Регулятор остановлен 

At Запуск\остановка 
автонастройки

Не появляется при r-S = StOP
rUn – запускается режим автонастройки.
StOP – автонастройка выключена.

O Выходная мощность 
ПИД-регулятора 0,0…100,0

Только для прибора с ВУ1 
аналогового типа
[%] Параметр не устанавли-
ваемый, а индицируемый.

Группа init (init). Параметры входов прибора

in.t1 Тип датчика
для входа 1

см. таблицу «Характеристики 
измерительных датчиков»

DPT1 Точность вывода температу-
ры для Входа 1 0,1

количество знаков после 
запятой при отображении 
значения температуры на ЦИ 
для Входа 1 

dP1 Положение десятичной точки 
для Входа 1 0, 1, 2, 3

количество знаков после запя-
той при отображении значения 
для аналогового Входа 1

in.L1 Нижняя граница диапазона 
измерения для Входа 11) –1999...9999

значение измеряемой физиче-
ской величины, соответ-
ствующее нижнему пределу 
выходного сигнала датчика

in.H1 Верхняя граница диапазона 
измерения для Входа 11) –1999...9999

значение измеряемой 
физической величины, соот-
ветствующее верхней границе 
диапазона измерения датчика

SQR1 Вычислитель квадратного 
корня на Входе 1

OFF
ON

выключен
включен

SH1 Сдвиг характеристики датчи-
ка для Входа 11) –500...+500 [ед. изм.] Прибавляется к 

измеренному значению 

KU1 Наклон характеристики 
датчика для Входа 1 0,500...2,000 Умножается на измеренное 

значение

Fb1 Полоса цифрового фильтра 
для Входа 11) 0...9999 [ед. изм.]

inF1 Постоянная времени цифро-
вого фильтра для Входа 2

1...999
OFF 

[c]
экспоненциальный фильтр 
отключен

in.t2 Тип входного датчика или 
сигнала для Входа 2 аналогично параметру in.t1

DPT2 Точность вывода температу-
ры для Входа 2 0,1

кол-во знаков после запятой 
при отображении значения 
температуры на ЦИ для 
Входа 2 

dP2 Положение десятичной точки 
для Входа 2 0, 1, 2, 3

кол-во знаков после запятой 
при отображении значения 
измеряемой величины для 
аналогового Входа 2

in.L2 Нижняя граница диапазона 
измерения для Входа 2 2) –1999...9999

значение измеряемой физ. 
величины, соответствующее 
нижнему пределу выходного 
сигнала датчика

in.H2 Верхняя граница диапазона 
измерения для Входа 2 2) –1999...9999

значение измеряемой 
величины, соответствующее 
верхней границе диапазона 
измерения датчика

SQR2 Вычислитель квадратного 
корня на Входе 2

OFF
ON

выключен
включен

Обозн. Название Допустимые 
значения Комментарии

SH2 Сдвиг характеристики датчи-
ка для Входа 2 2) –500...+500 [ед. изм.] Прибавляется к 

измеренному значению 

KU2 Наклон характеристики 
датчика для Входа 2 0,500...2,000 Умножается на измеренное 

значение

Fb2 Полоса цифрового фильтра 
для Входа 2 2) 0...9999 [ед. изм.]

inF2 Постоянная времени цифро-
вого фильтра для Входа 2

1...999
OFF

[c]
экспоненциальный фильтр 
отключен

Группа AdV. (AdV). Параметры регулирования и «LBA»

inP2 Функция на Входе 2

Появляется при r-S = StOP
OFF – датчик отключен
In.t2 – датчик, заданный в параметре in.t2
EVnt – ключ
V.Ptr – резистивный датчик положения
V.CS – токовый датчик положения

CALC Формула вычислителя

Появляется при inP2 = in.t2
A.SUM – средневзвешенная сумма
rAt – отношение
SQPV – корень из средневзвешенной суммы 
GrAF – коррекция уставки

K1 Весовой коэффициент 
для PV1 – 19,99…99.99 Появляется при  

inP2 = in.t2, CALC ¹ GrAF.  
При CALC = rAt не устанавли-
вать KPV2 = 0 K2 Весовой коэффициент 

для PV2 – 19,99…99.99

SL-L Нижняя граница диапазона 
задания уставки 1) – 1999…3000 [ед. изм.]

SL-H Верхняя граница диапазона 
задания уставки 1) – 1999…3000 [ед. изм.]

MVEr Выходной сигнал в состоянии 
«ошибка»

CLOS  – задвижка полностью закрыта
HOLd  – задвижка удерживается в прежнем 
сост.
OPEn – задвижка полностью открыта

0…100 [%] Для аналоговой 
задвижки

MdSt
Состояние выхода в состоя-
нии «остановка регулиро-
вания»

Появляется только для прибора с ВУ1 анало-
гового типа: 
MVSt – заданное параметром MVST.
O – последнее значение выходного сигнала.

OREU Тип управления 
при регулировании

Or-r
«Обратное» управление. 
Применяется для управления 
ИМ типа «нагреватель»

Or-d
«Прямое» управление. 
Применяется для управления 
ИМ типа «холодильник»

PV0 Регулируемая величина при 
нулевой выходной мощности –100…2000 [ед. изм.]

RAMP Режим быстрого выхода на 
уставку

OFF
ON

выключен
включен

P Полоса пропорциональности 
ПИД-регулятора 1) 0,001...9999 [ед. изм.]

I Интегральная постоянная 
ПИД-регулятора 0...3999 [c]

D Дифференциальная постоян-
ная ПИД-регулятора 0...3999 [c]

Db Зона нечувствительности 
ПИД-регулятора 1) 0...200 [ед. изм.]

VSP Скорость изменения уставки 1) 0...9999 [ед.изм/мин]

OL-L Минимальная выходная мощ-
ность (нижний предел) от 0 до OL-H [%]

OL-H Максимальная выходная 
мощность (верхний предел) от OL-L до 100 [%]

ALt
Тип сигнализации о выходе 
регулир. параметра за  
заданные пределы

00...14

см. таблицу «Типы сигнали-
зации о выходе регулируе-
мого параметра за заданные 
пределы»

MVSt Выходной сигнал в состоянии 
«остановка регулирования» Аналогично параметру MVEr

LbA Время диагностики обрыва 
контура

0…9999
0 

[с]
Функция определения обры-
ва контура не работает

LbAb Ширина зоны диагностики 
обрыва контура 1) 0…9999 [ед. изм.]

ИЗМЕРИТЕЛИ-РЕГУЛЯТОРЫ ОБЩЕПРОМЫШЛЕННЫЕ. Измерители-регуляторы одно- и двухканальные с интерфейсом RS-485
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ПРОГРАММИРУЕМЫЕ ПАРАМЕТРЫ ТРМ212                                                                             (продолжение таблицы)   

Обозн. Название Допустимые 
значения Комментарии

AL-d Порог срабатывания компа-
ратора1) –1999…3000 [ед. изм.]

AL-H Гистерезис компаратора1) 0…3000 [ед. изм.]

Группа VALV (VALV). Параметры задвижки

V.MO Полное время хода задвижки 5…999 [c]

V.db Зона нечувствительности 
задвижки

0…9999
0…100

[мс]
[%] Для аналоговой 
задвижки

V.GAP Время выборки люфта 
задвижки 0.0…10.0 [с]

V.rEV Минимальное время реверса 0.0…10.0 [с]

V.toF Пауза между импульсами 
доводки

0…9
OFF

[с]
доводчик отключен

Группа DISP (DISP). Параметры индикации

diS1 Режим индикации 1

OFF
On

Выключен
Включен: 
– на верхнем ЦИ – PV1
– на нижнем ЦИ – SP

diS2 Режим индикации 2

OFF
On

Выключен
Включен:
– на верхнем ЦИ – PV1
– на нижнем ЦИ – PV2

diS3 Режим индикации 3

OFF
On

Выключен
Включен:
– на верхнем ЦИ – LUPV
– на нижнем ЦИ – SP

diS4 Режим индикации 4

OFF
On

Выключен
Включен:
– на верхнем ЦИ – PV1
– на нижнем ЦИ – O

diS5 Режим индикации 5

OFF
On

Выключен
Включен:
– на верхнем ЦИ – LUPV
– на нижнем ЦИ – O

rEt Время выхода из режима 
программирования

5…99 – [c] время, по истечении которого при-
бор возвращается к индикации 1-го параметра 
группы LVOP.

OFF  – автоматического возврата к индикации 
не происходит

Обозн. Название Допустимые 
значения Комментарии

Группа GrAF (GrAF). Параметры графика коррекции уставки (появляется при CALC = GrAF)

nOdE Количество узловых точек 
графика 1…10

X Значение внешнего параме-
тра в точке i 1)

–1999…3000
[ед. изм.] 

Y Корректирующее значение 
уставки в точке i 1) [ед. изм.] 

Группа COMM (COMM) Параметры обмена данными по интерфейсу

PROT Протокол обмена данными
OWEN 
M.RTU 
M.ASC

OWEN 
Modbus RTU 
Modbus ASCII

bPS Скорость обмена в сети

2,4; 4,8; 9,6; 
14,4;19,2; 28,8; 
38,4; 57,6; 
115,2

[кбит/с]

A.LEN Длина сетевого адреса 8, 11 [бит]

Addr Базовый адрес прибора 
в сети 0…2047

Запрещается устанавли-
вать одинаковые номера 
нескольким приборам в 
одной шине

rSdL Задержка ответа от прибора 
по RS-485 1…45 [мс]

Группа SECr (SECr). Параметры секретности (вход по коду PASS = 100)

OAPt Защита параметров от 
просмотра 4)

0 – Разрешен доступ ко всем параметрам 
1 – Разрешен доступ только к параметрам 
      группы LVOP
2 – Разрешен доступ только к SP

WtPt Защита параметров от 
изменения 4)

0 – Разрешено изменение всех параметров.
1 – Запрещено изменение всех параметров 
      кроме параметров группы LVOP.
2 – Запрещено изменение всех параметров 
      кроме R-S и SP
3 – Запрещено изменение всех параметров 
       кроме уставки SP
4 – Запрещено изменение всех параметров

EdPt
Защита отдельных пара-
метров от просмотра и 
изменения

OFF
On

Выключена 
Включена

1) Параметры отображаются с десятичной точкой, положение которой определяется параметром DP1 
2) Параметры отображаются с десятичной точкой, положение которой определяется параметром DP2
3) Неизменяемые параметры, не отображаемые на ЦИ.
4) По интерфейсу RS-485 возможно изменение значения всех параметров при любых значениях OAPt, WtPt.

КОМПЛЕКТНОСТЬ
•• Прибор
•• Паспорт и руководство по эксплуатации
•• Гарантийный талон
•• Комплект крепежных элементов 

КОНТРОЛЬНО-ИЗМЕРИТЕЛЬНЫЕ ПРИБОРЫ
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ВНИМАНИЕ! При заказе ТРМ202 с дискретным и аналоговым 
выходами  
первым по порядку указывается выход дискретного типа:
выход 1 – Р, К, С, Т 
выход 2 – И, У
Пример обозначения:      ТРМ202-Щ1.РИ	                 ТРМ202-Щ1.ИР
		                правильно	 	  неправильно

ОБОЗНАЧЕНИЕ ПРИ ЗАКАЗЕ

ТРМ200Х
Тип корпуса:
Щ1	 –	щитовой, 96×96×70 мм, IP54*
Щ2	 –	щитовой, 96×48×100 мм, IP54*
Н	 –	настенный, 105×130×65 мм, IP44
Н2	 –	настенный, 150×105×35 мм, IP20

ТРМ212Х.ХХ

Тип выхода 1:
Р 	 –	электромагнитное реле 1 А 220 В
К 	 –	транзисторная оптопара n–p–n-типа  400 мА 60 В
С	 – симисторная оптопара 50 мА 240 В
С3	 –	три симисторные оптопары для управления трехфазной нагрузкой
Т 	 – выход 4...6 В 50 мА для управления твердотельным реле
И 	 – цифроаналоговый преобразователь «параметр – ток 4...20 мА»
У 	 – цифроаналоговый преобразователь «параметр –  

напряжение 0...10 В»

Тип выхода 2:
Р 	 –	электромагнитное реле 1 А 220 В
К 	 –	транзисторная оптопара n–p–n-типа  400 мА 60 В
С	 – симисторная оптопара 50 мА 240 В
Т 	 – выход 4...6 В 50 мА для управления твердотельным реле

Тип корпуса:
Щ1	 –	щитовой, 96×96×70 мм, IP54*
Щ2	 –	щитовой, 96×48×100 мм, IP54*
Н	 –	настенный, 105×130×65 мм, IP44
Н2	 –	настенный, 150×105×35 мм, IP20

ТРМ201Х.Х

Тип выхода:
Р 	 –	электромагнитное реле 8 А 220 В
К 	 –	транзисторная оптопара n–p–n-типа  400 мА 60 В
С	 – симисторная оптопара 50 мА 240 В
С3	 –	три симисторные оптопары для управления трехфазной нагрузкой
Т 	 – выход 4...6 В 50 мА для управления твердотельным реле
И 	 – цифроаналоговый преобразователь «параметр – ток 4...20 мА»
У 	 – цифроаналоговый преобразователь «параметр – напряжение 0...10 В»

Тип корпуса:
Щ1	 –	щитовой, 96×96×70 мм, IP54*
Щ2	 –	щитовой, 96×48×100 мм, IP54*
Н	 –	настенный, 105×130×65 мм, IP44
Н2	 –	настенный, 150×105×35 мм, IP20

ТРМ202Х.ХХ

Тип выходов 1 и 2:
Р 	 –	электромагнитное реле 8 А 220 В
К 	 –	транзисторная оптопара n–p–n-типа  400 мА 60 В
С	 – симисторная оптопара 50 мА 240 В
Т 	 – выход 4...6 В 50 мА для управления твердотельным реле
И 	 – цифроаналоговый преобразователь «параметр – ток 4...20 мА»
У 	 – цифроаналоговый преобразователь «параметр – напряжение 0...10 В»

Тип корпуса:
Щ1	 –	щитовой, 96×96×70 мм, IP54*
Щ2	 –	щитовой, 96×48×100 мм, IP54*
Н	 –	настенный, 105×130×65 мм, IP44
Н2	 –	настенный, 150×105×35 мм, IP20

ТРМ210Х.ХХ
Тип корпуса:
Щ1	 –	щитовой, 96×96×70 мм, IP54*
Щ2	 –	щитовой, 96×48×100 мм, IP54*
Н	 –	настенный, 105×130×65 мм, IP44
Н2	 –	настенный, 150×105×35 мм, IP20

Тип выходов 1 и 2:
Р 	 –	электромагнитное реле 1 А (выход 1)/ 8 А (выход 2) 220 В
К 	 –	транзисторная оптопара n–p–n-типа  400 мА 60 В
С	 – симисторная оптопара 50 мА 240 В
С3	 –	три симисторные оптопары для управления трехфазной нагрузкой
Т 	 – выход 4...6 В 50 мА для управления твердотельным реле
И 	 – цифроаналоговый преобразователь «параметр – ток 4...20 мА»
У 	 – цифроаналоговый преобразователь «параметр – напряжение 0...10 В»

* со стороны передней панели

* со стороны передней панели

ВНИМАНИЕ! 
Необходимо использование внешнего блока питания 24 В:
•	при заказе прибора линейки ТРМ2хх с выходами И, У (4...20 мА, 0...10 В), 
•	при использовании датчиков с унифицированным выходным сигналом тока/напряжения.

ИЗМЕРИТЕЛИ-РЕГУЛЯТОРЫ ОБЩЕПРОМЫШЛЕННЫЕ. Измерители-регуляторы одно- и двухканальные с интерфейсом RS-485




